
Abstract 
Gut lesbare Einführung in die Theorie und Methoden der stetigen Optimie-
rung mit einigen Anwendungen auch im Bereich der diskreten Optimierung, 
Bei der linearen Optimierung behandeln die Autoren zunächst die klassische 
Simplexmethode und die neueren Innere-Punkte-Methoden und betrachten 
dann konvexe und glatte nichtlineare Probleme, Dabei wird stets das Ver-
ständnis der Optimalitätsbedingungen benutzt, um die Lösungsverfahren 
vorzustellen. Ausführliche Beispiele veranschaulichen eine Reihe von prak-
tischen Anwendungen, 
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